SESAME @

Version ETHERNET EMBARQUE

Le sens dela mesure sur toute la gamme F. T.:239-11/04

Présentation générale :
Cette nouvelle version du régulateur multiboucles SESAME présente toutes les caractéristiques de la version E,
Etendue, & I’exception des liaisons série RS 232 et 485, remplacées ici par les fonctionnalités d ETHERNET

embarqué.

WebServer :
Tout régulateur SESAME @, connecté au réseau usine, vialaliaison ETHERNET, est accessible en conduite comme

en réglage, par I’intermédiaire d un navigateur INTERNET, sans Iog|C|eI deédié.
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Cette fonction donne acces a toute la base de données interne du régulateur SESAME @.
Elle permet de connecter |’ appareil en TCP-IP, a tout superviseur, automate programmable, ou logiciel-maison, en

mode multi- maitres.



Paramétres Réseau :

L es parametres a configurer sont les suivants :
Adresse IP : adresse IP de I équipement, choisie par I’ utilisateur
Masgue : en correspondance avec le masgue du réseau
Un logiciel fourni par MCC permet de configurer ces parametres d’ un simple clic.

Performances:

Lerégulateur SESAME @ est capable de gérer simultanément :
- 2 connexions Modbus TCP multi- maitres, avec un maximum de 4 transactions simultanées,
- 1 connexion WebServer.

Obj ectif :

Les spécifications de cette liaison numérique permettent une mise en réseau efficiente et simplifiée du régulateur
SESAME.

L’ acceés aux paramétres du régulateur et la commande de celui-ci sont disponibles a lI’aide d’une simple adresse IP,
sans logiciel dédié ni passerelle de communication.

TYPE
@ Ethernet (6 mesures, 4 dots options, 2 relais, Ethernet, 7 entrées logiques,

BORNIER ARRIERE dimentation universelle)

ISOLEMENT
10 sans

11 avec (le couple E1 et E2 est isolé des autres entrées)

0 SORTIE SLOT 1

= ® = ® _ 2 0 Sans

|:|| S |:|| N — Q e 1 1relas*

| | — | 2 2relais**

- S - N — Y '|:' 3 Courant

IS ||| @ Nk ;e

= = S @ 'Jl—_' 6  Alimentation capteur

[ S [ S = = 9 2 relais Séeurisés pour servomoteur

Z E Q= S ! SORTIE SLOT 2

| \ | \} S |= E Idem sortie SLOT 1

':l' Y = Q S |= Y | SORTIE SLOT 3

= N IJT_l S ® _ @ ||:| Idem sortie SLOT 1

SORTIE SLOT 4

'_—:_' \Y S Q |= g E Idem sortie SLOT 1

I:|' S I ALIMENTATION

= Y T U165-265 VAC DC

T[S SF T mon.

:ll Y g | HORLOGE

HO sans
® L'__I H1avec
° VERSION
PROGRAM
ME

Connexion Ethernet par RJ5. R
Une led donne I’ état du réseau (Lnk/Act.) @ 0 3 9 2 6 Ul  HO PXX

MESURE CONTROLE COMMANDE



