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1. PRESENTATION

* 2 entrées mesures, 1 entrée logique

« 2 points de consignes

» Générateur de profils de consigne

* Algorithmes TOR, PID, chaud-froid, autoréglage
* Triple isolement galvanique

* 2 sorties analogiques, commande servomoteur

 Configuration en facade, par logiciel ou par
transmission infrarouge

» Communication numeérique, Modbus RTU

PRESENTATION GENERALE

Les régulateurs LIEDER appartiennent a la seconde
génération des régulateurs numériques monoboucles de
MCC. Cette gamme bénéficie de plus de douze années
d'expérience de la société dans le contrdle des procédés
industriels.

Deux entrées mesure, une entrée logique, une linéarisation en
20 segments et un générateur de profils de consigne en 12
séquences équipent systématiquement les appareils, tandis
que trois algorithmes différents sont disponibles pour les
commandes servomoteur.

L'originalité majeure de la gamme LIEDER réside toutefois
dans sa simplicité de mise en ceuvre, puisque MCC propose
pour outils de configuration, un logiciel sous Windows et une
télécommande IRDA, qui permet le transfert bidirectionnel
de la programmation et des données principales du
régulateur.

RESSOURCES EN ENTREES / SORTIES

L’entrée mesure principale admet tous les signaux process
standards, ainsi que les entrées fréquence. La seconde entrée,
pouvant servir de consigne externe ou de recopie position
servomoteur, admet les signaux température, potentiometre
ou tension. L'entrée logique, contact sec, NAMUR direct ou
tension, permet la commutation de consigne, le forcage ou
maintien de la sortie, le démarrage d’un profil de consigne.
Les quatre slots options de LIEDER peuvent recevoir les
cartes relais, retransmission, alimentation capteurs, liaison
série.
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LES FONCTIONS DE TRAITEMENT

Dans les trois formats 1/16, 1/8 et 1/4 DIN sont intégrées les
fonctions de traitement suivantes :
- Linéarisation en 20 segments affectables a I'entrée
mesure 1 ou 2.
- Générateur de programme de 12 séquences (rampes +
paliers).
- Algorithmes chaud / froid et servomoteur.
- Auto-réglage des actions PID, selon | méthode de
ZIEGLER-NICHOLS.
- Quatre alarmes logicielles.
LIEDER ‘S’ comporte ainsi I'ensemble des fonctions de
traitement jusqu’alors réservées aux appareils de plus grand
format.

UNE FACADE ERGONOMIQUE

L'afficheur principal est dédié a la mesure tandis que
I'afficheur secondaire permet le défilement de la consigne,
de la sortie de régulation ou des paramétres PID.

Les 5 voyants renseignent sur le mode de fonctionnement
automatique ou manuel, I'état de la consigne local ou remote,
I'état des alarmes.

Les 4 touches en facade autorisent la configuration compléte
du régulateur, et la reprise en manuel.

Une fenétre est intégrée a la facade pour loger le récepteur
infrarouge qui permet le transfert bidirectionnel des
configurations.

UNE MISE EN (EUVRE SIMPLIFIEE

La configuration des LIEDER peut étre réalisée en facade
ou par PC grace au logiciel « OPUS » sous Windows.

De plus, MCC est le premier fabricant a proposer le transfert
de la configuration par infrarouge pour un régulateur de
tableau.

Une console portable, type télécommande charge ou récupére
la configuration intégrale des LIEDER , par infrarouge. Les
paramétres principaux du régulateur peuvent étre transmis par
ce moyen. Cette fonction est particulierement intéressante dans
le cas de marché en nombre ou d’application OEM, puisqu’elle
permet la duplication instantanée de la configuration sans
aucun cablage.
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2. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

2.1. Caractéristiques générales

2.1.1. Lieder.S

Poids 170g sans les options n°3 et n°4 ; 200g avec options n°3 et n°4

Largeur : 48 mm ; Hauteur : 48 mm
Dimensions du boitier  Profondeur totale : 113 mm (132 mm avec options n°3 ou n°4)
Profondeur derriére la collerette : 101 mm (120 mm avec options n°3 ou n°4)

Mécanique Dimension découpe 45 x 45 (+0,6) mm
Matiere NORYL UL 94 V-0 auto-extinguible
Couleur Noir
Fixation Par étrier plastique
Etanchéité IP54 en face avant, IP20 a l'arriére
Raccordement électrique Borniers a vis 2 x 1.5mm?
Temps cycle 200 ms
Standard 85 a 265 V ac/dc
Alimentation Option basse tension 18 a 54 V ac/dc
Consommation 6VA
4 afficheurs 10mm rouge a LED 7 segments pour affichage de la mesure
Affichage 4 afficheurs 8mm vert & LED 7 segments pour affichage de la consigne, parameétres régulation...

5 voyants pour indication d’activité liaison série, sortie régulation ou alarmes, évolution consigne et mode

2.1.2. Lieder.M

Poids 230g sans option ; 2759 avec option 1,3 et 4

Largeur : 48 mm ; Hauteur : 96 mm
Dimensions du boitier Profondeur totale : 132 mm
Profondeur derriére la collerette : 120 mm

Mécanique Dimension découpe 45(+0,6) x92 (+0,8) mm
Matiére NORYL UL 94 V-0 auto-extinguible
Couleur Noir
Fixation Par étrier plastique
Etanchéité IP65 en face avant, IP20 & l'arriére
Raccordement électrique Borniers a vis 2 x 1.5mm?
Temps cycle 200 ms
Standard 85 & 265 V ac/dc
Alimentation Option basse tension 18 454 V ac/dc
Consommation 6VA
4 afficheurs 10mm rouge a LED 7 segments pour affichage de la mesure
Affichage 4 afficheurs 8mm vert & LED 7 segments pour affichage de la consigne, paramétres régulation...
5 voyants pour indication d’'activité liaison série, sortie régulation ou alarmes, évolution consigne et mode
2.1.3. Lieder.L
Poids 330g sans option ; 3759 avec options 1,3 et 4
Largeur : 96 mm ; Hauteur : 96 mm
Dimensions du boitier  Profondeur totale : 141 mm
Profondeur derriére la collerette : 120 mm
Mécanique Dim_ension découpe 92x92 (+0,8) mm
Matiere NORYL, 10%Verre
Couleur Noir
Fixation Par étrier plastique
Etanchéité IP65 en face avant, IP20 a l'arriere
Raccordement électrique Borniers a vis 2 x 1.5mm?
Temps cycle 200 ms
Standard 85 a 265 V ac/dc
Alimentation Option basse tension 18 a 54 V ac/dc
Consommation 6VA
4 afficheurs 14mm rouge a LED 7 segments pour affichage de la mesure
Affichage 4 afficheurs 10 mm vert & LED 7 segments pour affichage de la consigne, parametres régulation...

5 voyants pour indication d’activité liaison série, sortie régulation ou alarmes, évolution consigne et mode
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2.2. Normes
Type Référence Observations Limites
Sécurité basse tension EN61010-1 Cat(?go,rle d mstal!atlon CAT 1l / 265Vrms
Dégré de pollution 2
EN50081-1 Emission
CEM
EN50082-2 Immunité
CEI584 Thermocouples
Mesure
CEI751 Pt100
Robustesse EN60068-2-32 Chute libre 1m
Protection CEI529 Face ?Yam VO!r 52.1
A l'arriére Voir §2.1
Travail 0 & +50°C
Conditions climatiques| 10-90%HR sans condensation e N
Stockage -20 a +70°C
2.3. Plan de découpe
2.3.1. Lieder.S
Lieder.S I [ (I
J{E==TN 5 E
4 A ==
i
J 0Oooo i_ ==
48 — +06 12 101 ]
a5 K 120
2.3.2. Lieder.M
[ ]
p.8
+9 Découpe
96 o i
0 0
0 o J =2
: 08 12 | 100 >
L—4sq 112 * J
120 ‘
2.3.3. Lieder.L
7
Lieder.L i
o Découpe
du panneau i
[ i
E % ; 08 o @100—)
<—n—> <21» s
<120

265Vrms de tension de service correspond a une tension d'essai de 1350 KV efficaces a 50-60Hz pendant 1mn.
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Entrées
2.4.1. Entrées thermocouple
Type Etendue Caractéristiques
K -270 a 1372°C Erreur due a la résistance de ligne  0,1uVv/Q
J -210 a2 1200°C Résistance de ligne maximum 100Q
T -270 a 360°C Erreur correction de soudure froided,6°C +0.06°C/°C
S -50a 1767°C Précision 0,1% gamme
R -50a 1767°C Résolution 0,01%gamme
N -270 a 1300°C Dérive en température 60ppm/°C
B 0 & 1820°C
E -270 a 1000°C
W5 0 & 2300°C
Couples spéciauy 22 /50/90my
2.4.2. Entrée Résistance, mesure en mode 3 fils
Type Etendue Caractéristigues
Résistance 3 fils 0 a4 50@ Résistance de ligne maximum 100Q
PT100 -200 a 650 °C Erreur due a la résistance de ligne 0,001Q/Q

2.4.3. Entrée Potentiometre

244,

2.4.5.

2.4.6.

Gamme

Précision

Résolution

Dérive en température
Courant de polarisation

Entrées tension continue

Gamme

Impédance d’entrée

Surtension permanente

Surtension temporaire maximum (1s)
Précision

Résolution

Dérive en température

Entrée courant continu

Gamme

Impédance d’entrée
Surintensité permanente
Précision

Résolution

Dérive en température

Entrée digitale et fréquence

Précision 0,1% gamme

Résolution 0,01%gamme
Dérive en température 60ppm/°C
Courant de polarisation 20QuA

0-102 ; 0-50@2 ; 0-100K2
0,1% gamme
0,01%gamme

60ppm/°C

20QuA

+22mV ;£50mV ;£90mV ;+900mV ;+2.25V

5MQ

35V (si U >2,5V protections activées, entraine une mesure erronée)
60V

0,1% gamme

0,01%gamme

60ppm/°C

0 a20mA
=80Q

40mA

0,1% gamme
0,01%gamme
80ppm/°C

Cette entrée est au méme potentiel que les entrées mesures analogiques.
Les types d’entrée contact sec, NAMUR et tension inférieure 30Vdc sont possibles.

Impédance d’entrée

Niveau logiquel

Niveau logiqued

Tension maximum permanente
Tension maximum de surcharge (1s)
Périodemetre

Fréguencemétre

10MQ
Contact ouvert, capteur NAMUR avec piéce métallique ou U > 2,6Vdc
Contact fermé, capteur NAMUR sans piéce métallique ou U < 2,4Vdc
U max. < 30Vvdc

U max. < 80Vdc
0,002 a 1000s (résolution 1,2uS)
Fréquence maximum =10Khz

Remarque: Pour les mesures de périodes ou fréquences, les fronts de transition doivent avoir une pente supérieure a

30V / ms.
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2.5. Sorties
2.5.1. Sortie alimentation capteur optionnelle
Tension de sortie 22V a 28V
Courant de sortie maximum autorisé < 30mA
Protection Fusible réarmable 200mA
Tension d’isolement permanente U < 265Vrms (non isolée par rapport aux entrées mesures)

Remarque: Cette option estumulable avec le relais n°2 uniquement sur les formats M&L.

2.5.2. Sortie relais de base n°1 et optionnelles n°2, 3 et 4
Normalement ouvert (NO) ou normalement fermé (NF) sélectionné par
strap ou cavalier (voir schémas ci-dessous).
Pouvoir de coupure 2A 250Vac ou 30Vdc
Nombre de manceuvres mécaniques 500 000
Remarques: les relais n°1 et 2 ont un point commun ainsi que les relais n°3 et 4.
les relais sont cablés en NO a la sortie de production.

Type de contact

2.5.2.1. Implantation sur Lieder.S

Relais n°1 Relais n°2 Relais n°3 et n°4
Carte alimentation c6té soudures Carte interconnexion coté soudures Carte option c6té relais H10608

NF 1 NO
L

Nt >Q
femé Py

NF NO NF NO
@ gugm @ Qgugn

3
q%fmmm

arert
releis rf3 relasrt4
NF @ & @ NO l)
2.5.2.2. Implantation sur Lieder.M&L
Relais n’l et n2 Relais n3 et n4
Carte principale Carte option H10642

Bornier
sorties

w W

NF NO% Q
e |6 et =3
e @ (@m0 0 D

2.5.3. Sortie Liaison numérique optionnellePermet la liaison avec un calculateur (maitre))

Type RS485 | RS 232
Tension d'isolement permanente U < 265Vrms

Type Multipoint | Monopoint
Cablage 1 paire blindée

Distance max. 1000 meétres | 30 métres
Vitesse 1200 a 38400 bauds
Protocole Modbus / Jbus RTl@sclave

2.5.3.1 Implantation sur le Lieder S(carte option H10607 ou H10610 ou H10611)

Sur le Lieder S, le passage de la liaison RS232 en RS485 (ou vis versa) est impossible chez le client. L’appareil doit ét
renvoyé en usine.

2.5.3.2 Implantation sur Lieder L&M

RS232 RS485
Carte option RS H10645 Carte option RS H10645
Bornier Bornier

sorties

sorties

Q=0 =9 0
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2.5.4. Sorties Courant ou Tension optionnelles n°1 et n°2
Sortie Courant :

Courant de sortie 0-20mA
Charge maximum 750Q
Précision 0,1%
Résolution 0,03%
Dérive en température 80ppm/°C
Courant de sortie maximum autorisé < 22mA
Tension d’isolement permanente U < 265Vrms
Sortie Tension :
Tension de sortie 0-10V ou 0-5V (possible uniquement pour la sortie n°2)
Précision 0,1%
Résolution 0,025%
Dérive en température 80ppm/°C
Courant de sortie maximum autorisé < 20mA
Protection Fusible réarmable 200mA
Tension d’isolement permanente U < 265Vrms

La sélection 0-20mA, 0-10V ou 0-5V s’effectue a l'aide des straps comme indiqué sur le schéma ci-dessous.
Attention : le fait de changer le type de sortie nécessite le reétalonnage de la sortie (voir §9).

2.5.4.1. Implantation Lieder.S

Sortie n°1 Carte alimentation coté soudures Sortie n°2 Carte option H10609 ou H10611

Cavalier courant 0-20mA

Tension 0-10V : 2 straps 'T' positionnés
Courant 0-20mA : 2 straps 'T' enle

Cavalier Tension 0-10V

2.5.4.2. Implantation Lieder.M&L

Sortie n°L Sortie n2
carte option H10643 carte option H10644
Bornier e Bornier o
sorties sorties
[ X J a_
Cavalier courant 0-20mA /: PS
. . Cavalier tension 0-10V I
Tension 0-10V:shunter avec un cavalier . . [ )
Courant 0-20mA: ne pas shunter Cavalier tension0-5V
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2.6. Raccordement
2.6.1. Lieder.S
. Terminals board ........cccovviiiiiiiiiinnnns
18 to 54 Vac-dcdl Option n°3 - Inputs ground
: Option n°1 : { @ + Analog input n°2
: Output 20mA O .
output 10v O - E Polarization
Relay n°1 Option n°4 + Logic input
Relays common n°1 & 2 18 12| Option n°2:
E . . O Aux. power supply 24Vdc
O Relay n°2
.................. Analog inputs «.e.cceeeiiiannn,
VormV | Potentiometer iThermocouple:
................ Logic input
@ oR[7] + c + 3
0% - Dry : Inductive : Voltage
contact i Contact i maxi. 30V
100% ; i
RTD or —l|' P
3 wires resistor ; i
1 P+
........... (@] o] 1o 1 1 4 1 PPN @ o 1o ] i P
mmn.mmp Relay | 020ma B ¢ 010v @ ! 0s5v
RTx + . Rxd Relay n°3 . + . + i +
RTx - . Txd Common ' - ' i
Ov E Ov Relay n°4 ' - i -
2.6.2. Lieder.M&L
E ................................. Terminals boal’d ......................
Option n%3 ~ Input
13 Logic input
E Polarization
RS232  Txd Rxd OV T )
11 + Analog input n2
0 RS485 RTx-RTx+ OV E - input ground
Option n4 g + Analog input n’l
__ Output
o 020mA -+ i ) }Aux power supply o
O o-10v + - 7|+
O 0-5v + - E ]
[ Relays Com Re3 Res [~ | Relayn2 optionn2 O
i Common Relays n1&2
Option N1 4| Relaynil
~ Power Supply
0-20mA 4+ . | 3| Earth(Terre)
0-10V + - 2 85 to 265Vac_dc O
[ ] 18 to 54 Vac-dc O
1]
P TR Analog inputs ..................
: V or mV i Potentiometel iThermocouplé o
nOR E + c bo— T Log|c |nput ................
_ 0% - 3 Dry | Inductive | Voltage
contact i Contact i maxi. 30V
100% i i
10 ; ; -
mA RTD or 10 _ll' ; 5
3 wires resisto : :
[o] + g I | Pt
- E} ----------------------------------------------
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3. SCHEMA BLOC INTERNE APPAREIL

\ n°2

n°l
Bloc INP
Type de mesure : T.INP
Echelle électrique : EL.LO et ElL.Hi
Linéarisation, racine ...

Voie n°2

Bloc FUNC

Nombre de voies de mesure

Voie n°1

Echelle physique : UP.Lo et UP.Hi

> (active si T.FNC[1] est =2)

Si option liaison numérique
Bloc REM

Vitesse, format liaison numérique T.RE

Bloc ADR
Adresse RS appareil

Type consigne n°1 (T.SP[1])

Clavier @

Bloc CTRL

Sélection SP.1/SP.2:
par entrée logique (T.SPC[2]=1)

Marche / Arrét
'Générateur de consigne

Voie du fil recopie vanne
(inverse TSPC[1])

Numérique ou par clavier (SEL) par entrée logique (T.SPC[2]=2)
Voie n°L @ ou par clavier (GSP) Commande Voie n°1 g
N asservissement sortie
Voie n°2 @ par entrée logique Voie n°2
f Consigne Régulation : .
Auto / Manu | F.Pot
Se}ns. AlgorithmeTOR, TPOR
Clavier ¢ - PD ou PID (T.CTR[1]) Y Logique +
Numérique Type rampe (T.SP[3 oo Direct / inverse (T.CTR[2]) T rtie :
Voi q 1. Valeur gradient (LIM) Voie n1 Mesure Paramétres (CTRL) (}lfpg.rsg[éﬁ‘ Y analogique
oie n° : imitati : >
L4 Voie n°2 @ Limitations (LIM) Limitations (LIM) Y Logique -
Voien°2 g >
Sans
. Blocage sortiey
Type consigne n°2 (T.SP[2]) Voie de mesure val gd I'.
régulation (T.SPC[1]) aeurcereple
T Voie n°l @
Avec / Sans générateur de consigne (T.SPC[3]) Voie n°2 ¢
définition (GSP)
Asservissement sortie (T.SPC[2])
e meaasaaaassassaas * Si option sortie analogique : n°2;
\ n°4 = Sioptionrelais3&4:n°4 = -pgq i Bloc LED
‘ n°3 * Sioptionrelais3&4: n°3 = - : Si option sortie analogique : n°1. - Affectation des voyants
| 2 D SigpionrelisZ Al : 1 BlocOUT = pLieta
n°1 - n°1 o “Type retransmission analogique .T.OUT = P
Bloc ALR Bloc REL =t .Sortie régulation analogique, Consignes.. . Ontion L
Type alarme T.AlL Type retransmission logique :T.rl : = Echelle physique OUT.L et OUTH , BT i i
Paramétres (ALRM) Sortie régulation logique, alarme.. 3 Valeur de repli BURN .- : Alimentation ;
[ Echelle électrique El.Lo et ELHI  * . capteur .
Légende : [::] En standard ... Option définie & la commande

11/33



Notice
4. UTILISATION

Le mode utilisation est le mode de travail standard de I'appareil. La mesure de la boucle est affichée en permanence sur
I'afficheur rouge. Sur I'afficheur vert, on sélectionne les différents parametres de conduite de la boucle : Consign&®n cours
consigne principal&P1, deuxiéme consigneP2(si elle est configurée), sortie de régulatibainsi que la valeur du fil de

recopie vanné&.POT (si algorithme servomoteur avec fil de recopie).

4.1. Description de I'affichage et des touches

mcc UHERS
Etat de la variable aﬁectjg 1 n e Affichage de la valeur de la mesure
i V'
au voyant (voir 36.8 . U Affichage du mnémonique du paramétre
Eteint : régulateur en automatiqlie 1 p Affichage de la valeur du paramétre sélectionné
, |

Feu Fixe : générateur de consigne sur un palier
Clignote : consigne en évolution sur une rat

Feu Fixe : régulateur en mode man
Clignotant : régulateur forcé (voir 86.5.8) af] Y e ]

Commutation mode manueI/AutomatiQPE [:J [éJ [ﬂ‘
x -
T\

Sélection ou réglage du param
Changement de la position du poist \
décimal par appui simultanlé

Clignote lors de la réponse a un ordre liaison ¢

L /L 1 N N

Validation duparametre réglé ou sélectiol
Passage en mode adaptation par appui simi

4.2. Synoptique de dialogue en mode utilisation

SRR Mode utilisation ...,
Légende '
Affichage d'un menu Réglage d'une valeur

ou d'une valeul

1

1

1

i Affichage

i XXXX mesure XXXX
: sP ~ Affichage o 22.3
1

1
1
1
1
1
1
menu ou valeur i
1
1
1
1
1

Synoptique de dialogue général Entre dans le menu Valide la valeur réglée
R TT T - Synopugue de dialogue gernefal - - 1
. . @ @ Change de menu @ @ Réglage valeur

@ Réglage de la position point décimal

Mise sous tensia ] i
Affichage de la consigne en cours i

XXXX A | v

l p ouréglagede la consigne lorsqu'il :

Mode = Mode n'y a qu'une seule consigne :
adaptation A A utilisation

¢ Sélection menumode CFG™
puis touch+!

1
. ~ . 1
Affichage / réglage de la consigne ;
principale SP.1 :

Mode v @ Mode
configuration A4 étalonnage
P - Affichage / réglage de la consigne :
: Sélection menumode UTL? Sélection menuEtal End?" @ @ auxiliaire SP.2
puis touche+ puis touch+

.\

Reset appare

de la sortie de régulation

XXXX XXXX Affichage du fil de recopie vanne

1
1
1
Affichage / réglage en manuel -
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5. ADAPTATION

Le mode adaptation permet, pendant que I'appareil fonctionne, le réglage des différents parametres tels que les valeurs PID, fil
mesure etc....

5.1. Description de l'affichage et des touches

mcc UEDERS
b = D C o Affichage du titre du bloc et
affichage de la valeur du parametre a régler

\r |- a ' Retour au mode utilisation

Fonction des voyants identicri‘ (appui simultané des 2 touches)

Affichage du menu ou «
mnémonique du parametre a régje

au mode utilisatio

L 5 MMD Adf] AZD iy
[ ]k [ ]i /| Validation du paramétre réglé
Commutation mode uto/ Mant I——)m [ ] <

Sélection, réglage paramétre,

. . Changement de la position du point
5.2. Synoptique de dialogue en mode adaptatlon décimal (appui simultané des 2 touches)

L’'acces en mode adaptation s’effectue depuis le mode utilisation, en appuyant simultanément sur leswtoetties. "
Le retour en mode utilisation s’effectue de la méme fagon ou automatiquement si aucune touche n’est pressée depuis environ 2
secondes.

ST S S S S “MOME AUAPLALION  =+=rr=+ = erms e e oo .

!

bloc -2.0 236.0 20.00 50.0

Légende

Affichage d'un menu

bloc
CTRL

Entre dans le menu
@ @ Change de menu

Réglage d'une valeur

20.0
bP

Valide la valeur réglée

@ @ Réglage valeur

@ Réglage de la position du point déci

o
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5.3. Bloc régulation CTRL
Parametre Régulation Désignation Limites
S.HIG Tout, peu ou rien Y:emleur du seu toyt, en unite physique, par rapportI\?ﬁn. a Max. mesure
I'écart sur la consigne en cours.
Tout ou rien o . . 0 & 20 % étendue de
. Hystérésis de régulation
Hyst Tout, peu ou rien mesure
Servomoteur avec fil de recopie Hystérésis servomoteur 0 a 20 % sortie
Bp PD ou PID Bande proportionnelle 0,2 a2 999,9 %
Ti PID Temps d'intégrale 0,02 & 99,99 mn
So PD sauf ) Centrage de bande 0 & 100% sortie
Servomoteur sans fil de recopie
Td PD ou PID Temps de dérivée, action dérivée inactive si Td=0 0 a 2000 sec
T.CYC Discontinue Temps de cycle ou temps modulation vanne 1 a4 2000 sec
T.CRO Servomoteur sans fil de recop eI:rTr:F;S de parcours ou temps de traversée de la 1 a4 2000 sec
P.min Servomoteur sans fil de recop Temps minimum d? deplqcement du servomoteuf 0,1 a 20 sec
e(temps minimum d’impulsion)
band Avec sortie froide Bande morte ou de recouvrement +100% sortie
S.Col Avec sortie froide tout ou rien| Seuil d’activation sortie froide 0 a 100% sortie
H.Col Avec sortie froide tout ou rien| Hystérésis d’activation sortie froide 0 a 20% sortie
G.Col Avec sortie froide discontinue| Gain sortie froide 0al0
C.Col Avec sortie froide discontinue| Temps de cycle sortie froide 1 a 2000 sec
5.4. Bloc limites LIM.
Paramétre Régulation Désignation Limites
SP.Lo Toutes Limitation basse consigne Min. a Max. mesure
SP.Hi Toutes Limitation haute consigne SP.Lo a Max. mesure
Grd.\ Toutes si consigne configurée Gradient de descente de la consigne, en unit¢ | 1 3 999.0 Up/mn
avec gradient (voir § 6.5.1.2)| physique par minute
Grd./ Toutes si consigne configurée Gradient de montée de la consigne, en unité 0,14 999,0 Up/mn
avec gradient (voir § 6.5.1.2) physique par minute
Y.Lo PD ou PID autre que Limitation basse sortie de régulation 0 & 100% sortie
servomoteur sans fil de recopie
Y.Hi PD ou PID autre que Limitation haute sortie de régulation Y.Lo & 100% sortie
servomoteur sans fil de recopie
PD ou PID autre que Gradient sur la sortie de régulation, en % par minute,
Soft req | Actif uniquement au démarrage. Inactif si supérieur @,01 a 9999 %/mn
servomoteur sans fil de recopig, . .
990 ou lorsque le régulateur est forcé ou en manuel.
PD ou PID autre que Gradient sur la sortie de régulation, en % par minute,
Grd.Y '€ q | inactif si supérieur a 9990 ou lorsque le régulateur 0,01 a 9999 %/mn
servomoteur sans fil de recopie .
est forcé ou en manuel.
Tout ou Rien OFF / ON
Tout, peu ou rien OFF / Mid / HIGH
PD ou PID autre que Valeur ou état de la sortie en cas de rupture du signd & 100% sortie
brn.Y servomoteur sans fil de recopie
de mesure
OFF Fermeture
Servomoteur sans fil de recopie ----  Reste en I'éta
ON  Ouverture

Attention, la valeur du gradient doit toujours étre supérieure a la plus grande valeur absolue a atteindre divisée par 20000.
Par exemple si la plus grande valeur possible est de 2500°C, le gradient doit &tre supérieur a 2500/20000 = 0,125 Up/mn
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5.5. Bloc définition du générateur de consigne GSP
Les paramétres peuvent étres modifiés uniquement si le générateur est stoppé.
Parametre Désignation Limites
STAT Arrét ou lancement du générateur, sauf dans le cas d’un lancement par entrée logique o ; Opp
(voir §6.5.3)
n.CYC | Nombre de cycles du générateur. 0 pour rebloucler a l'infini 0 a 255
n.SEQ | Nombre de séquences (Gradient + palier) du générateur. l1a12
Grd.x | valeur du gradiethn°x en unités physiques par minute. Inactif si supérieur 2 990 | 0,1 a999,0 Up/mn
Digit n°1 Digit n°2 Digit n°3 Digit n°4
Réglage du code des flag9.= Sans 0. Sans 0. Sans 0. Sans
FGG.x générateur de consigne spt.=» Flag n°1 1. Flag n°3 1.2 Flag n°5 1. Flag n°7
le gradient n°x 2.2 Flag n°2 2.2 Flag n°4 2. Flag n°6 2. Flag n°8
3> Flagn®1 &2 |3 Flagn°3&4 |3 Flagn°5&6 | 3.2 Flagn°7 & 8
GHo.x | Gradient n°x figé ou non si I'écart est supérieur a la valedr YES /NO
STP.x | Valeur du palier n°x en unités physiques -999 a 9999 Up
Tim.x Temps du palier n°x en minutes 0,1 a999,0 mn
Digit n°1 Digit n°2 Digit n°3 Digit n°4
Réglage du code des flag9.= Sans 0. Sans 0. Sans 0. Sans
FGP.x générateur de consigne spt.= Flag n°1 1. Flag n°3 1.2 Flag n°5 1. Flag n°7
le palier n°x 2. Flag n°2 2. Flag n°4 2.2 Flag n°6 2. Flag n°8
3> Flagn®1 &2 |3 Flagn°3&4 |3 Flagn°5&6 | 3.2 Flagn°7 & 8
Pho.x Palier n°x figé ou non si I'écart est supérieur a la vabedr YES /NO
bnd Valel{r_aps_ol’ue, en unités physiques, de la plage tolérée lorsqu’un gradient ou un paB%Ol 29999 Up
est défini figé sur écart
5.6. Bloc sélection de consigne SEL.
Paramétre Désignation Limites
Sélectionne la consigne de régulation. Sauf dans le cas d’'une configuration avec deux
SEL. ; o . ; . SP.1/SP.2
consignes sélectionnées par entrée logique (voir 86.5.3).
5.7. Bloc autoréglage (méthode ZIEGLER-NICHOLS) des actions PID TUNE

Ce bloc apparait lorsque le régulateur est en automatique et lorsque I'écart entre la mesure et la consigne est supérieur a 10%

RUN

Paramétre Désignation Limites
TUNE Démarrage de l'auto réglage. L'arrét de la procédure s'effectue par la touche autg-manu STOP /
TUNE | Affichage de I'étape en cours STP.0a 4

Attention :

« Cette procédure force la sortie du régulateur a 100% et 0% pendant un certain temps. Assurez-vous que le procédé
I'accepte.
» Le risque de dépassement de consigne est possible pour les procédés a forte bande proportionnelle.

Procédure d'utilisation de I'autoréglage:

Mettre le régulateur en mode manuel.
Stabiliser le régulateur a une mesure inférieure d’au moins 20% a la mesure de travail habituelle.
Equilibrer la consigne a la valeur de la mesure afin que I'écart soit nul (mesure = consigne).
Mettre le régulateur en mode automatique.

Créer un échelon sur la consigne d’au moins 10%.

Allez rapidement au menu TUNE du mode adaptation et démarrer I'autoréglage.

Lorsque l'autoréglage est terminé, le voyant auto-manu s’arréte de clignoter et le régulateur repasse en automatique.

" Au lancement du générateur de consigne, si‘lgradient est libre de I'écart, la consigne démarre & la valeur de la consigne en
cours sinon si le ler gradient n’est pas libre de I'écart, la consigne démarre a la valeur de la mesure.
T Attention, la valeur du gradient doit toujours étre supérieure a la plus grande valeur absolue & atteindre divisée par 20000.
Par exemple si la plus grande valeur possible est de 2500°C, le gradient doit étre supérieur a 2500/20000 = 0,125 Up/mn

¥ Lorsqu’un palier ou gradient est n'est pas libre de I'écart, cela signifie que le générateur attend que I'écart entre dans la plage
définie pour poursuivre son évolution.
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5.8. Bloc filtre FILT
Paramétre Désignation Limites
Tau.x Coefficient du filtre de type premier ordre de la voie n°x. 0 a 60 sec
Valeur de la bande de la voie n°x (autour du point de mesure actuel) dans laquelle le
filtre est actif. Toute variation de mesure supérieure a cette valeur de bande n'est pas . .
Bnd.x o : . ) . PN . . 0a 100 %
filtrée. La puissance du filtre est nominale (tau déclaré) prés du point et décroit
linéairement pour s'annuler a la limite de la bande.
5.9. Bloc spécial SPEC
Paramétre Désignation Limites
OFS.x Valeur de correction de la voie n°x en un|_tes phy3|ques. Cette valeur est remise 3 Z€10_8bg 5 9999
vous changez de type de mesure en configuration.
CIC.x Valeur de la température de la soudure froide de la voie n°x en °C ou °F pour le gas -999 3 9999
thermocouple.
5.10. Bloc alarmes ALRM
Paramétre Désignation Limites
SP.x Valeur du seuil de l'alarme x -999 4 9999
HY.x Valeur de I'hystérésis de l'alarme x. 0 a 9999
DY .x Valeur de la temporisation de l'alarme x. Considérée comme infini si >= 9990 sec 0 a 9999
5.11. Bloc acquittement des alarmes ACQ
Paramétre Désignation Limites
Sélection par les fleches pour acquitter ou non les alarmes :
ACQ. NO : Pas d’acquittement d’alarmes NO /YES
YES : Acquittement, fait disparaitre les alarmes autorisées a étre acquittées (voir §6.6)
5.12. Bloc verrouillage SECU
| Paramétre | Désignation | Limites
Appareil avec firmware V1.05 et antérieur (jusqu’a fin 2007)
Code Valeur du code d'accés aux maodifications du niveau de verrouillage de I'appareil 369
Niveau de verrouillage :
LEV 0 : Tous acces autorisés.
LEV 1 : Interdit les modifications du point décimal a I'affichage.
SECU LEV 2 : Lev 1 + Interdit la modification de la valeur consigne. 0as
LEV 3 : Lev 2 + Interdit la commutatioAuto / Manu.
LEV 4 : Lev 3 + Interdit la modification des paraméetreSAPTATION.
LEV 5 : Toutes modifications interdites.
Appareil avec firmware V1.06 et supérieur (a partir de fin 2007)
Code Valeur du code d'accés aux maodifications du niveau de verrouillage de l'appareil 369
PtD Modification du point décimal & I'affichad® interdit , 1 Autorisé) Ooul
SP Modification de la valeur consigr{® interdit , 1 Autorisé) Ooul
A/M CommutatiorAuto / Manu (0 interdit , 1 Autorisé) Ooul
ADAP Modification des paramétresAAPTATION (0 interdit , 1 Autorisé) . Ooul
Cfg Acces a la configuratiof® interdit , 1 Autorisé) Ooul
5.13. Bloc passage en mode configuration CFG?
Paramétre Désignation Limites
Code Code d'accés a la configuration. Si le niveau de verrouillage est supérieur a 0 369
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6. CONFIGURATION

Le mode configuration permet de définir la configuration des mesures, algorithme de régulation, alarmes et type de sortie
appareil.

6.1. Description de l'affichage et des touches
mcc UHIRS

<——| Afficha tre a ré
' . ' . ' . ' . ge de la valeur du paramétre a régler
Uo U U U.

_ P Affichage du menu ou mnémonique du
« Chenillard» pour tes t F n c A paramétre a régler
fonctionnement des voyan ~ .
w] aaf] a2f] ] =] Validation du paramétre réglé ou

Sélection, réglage paramétre,
changement position du point décimal
(appui simultané des 2 touches)

- — L—"| sélectionné
Changement de digits pc | I | l | lk
réglage des codes /O v A <
k\ X

6.2. Synoptique de dialogue en mode configuration

L'accés a la configuration s’effectue :
1. Dans le mode adaptation au message «MODE CFG?», en appuyant sur lafbudbeede 369 est demandé si
une sécurité est positionnée voir §5.12).
2. Al'appui simultané des touche¥™ et "[I" pendant I'affichage de la version appareil Vx.xx

................................................................ Mode configuration e ettt ettt ettt m e e em g

- - - -
CFG 0.1.0.2, {103 {103 l 200 { 2500
INP.X tINP \ ElLo ‘ ELHi \ In.Lo \ i b
pu— a— - - -— -
Courbe linéarisation . ! _20 ~ !/ ;00\ / ; 0\ / ; 0'\|-.J
()@ LJ LIN ‘N,SEG l\ ;(0-/\ YdJ'_”_’\ YzbJ
- — - —

ry

4

- - - - -
cFG 1.1.0.0. { 0.000 { 1000 { 0.000 { 4000 { 20.00
oUTx \ outl \ Out.l—_l/\ burn-l\ EI.LO-I\ EI.Hi-/

- - - - -— ‘

Légende
Affichage d'un menu Réglage d'un code Réglage d'une valeur
! o
CFG 0.1.0.2) \ -1|-03 1
FUNC t.Fnc ElLo
[
Entre dans le menu Valide le code et passe au menu suivant Valide la valeur réglée|
@ @ Change de menu @ @ Réglage du digit séléctionné @ @ Réglage de la valeur
— ) Réglage de Ia positi
Sélectionne le digit @ d:g;gled;ci;glos‘ fon
MODE I
UTL? Passage en mode utilisation
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6.3. Bloc FONCTION FUNC
Ce bloc permet la définition du nombre de voies de mesure a effectuer.
T.ENC.
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Nombre d’entrées analogiquep
121 0. 0. 0.
292

Attention : Tous les types de mesures ne sont pas compatibles entre eux. Voir tableau récapitulatif ci-dessous :

Compatibilité entre les différents types de mesure

C Volts, - , Fréquence,
Voie n°1 - . o . . Résistance 3 fils N
Numérique millivolts, Potentiometre | milliampeéres 100 Tachymetre,
o Thermocouple P Périodemeétre
Voie n°2
Numérique Oui Oui Oui Oui Oui Oui
Volts,
millivolts, Oui Oui Oui Oui Oui Oui
Thermocouple
Potentiométre Oui Oui Non Oui Non Oui
6.4. BlocINPUTn°1a2 INP.X

Ce bloc permet la définition du type de traitement de mesure a effectuer.

Lors de la modification du type de mesure, I'offset (voir 85.9) est remis a zéro.

Le bloc n°2 apparait uniguement s'il y a 2 voies de mesures (voir 86.3) .

Une seule voie de mesure peut utiliser la borne P. Par exemple, il est impossible d’avoir une voie de mesure Pt100 sur la voie
et une voie de mesure potentiometrique sur la voie n°2.

Une seule table de linéarisation (traitement de type courbe) est disponible.

6.4.1. Entrée numérique

Valeur positionnée par liaison série (voir §7.2).
Si le temps entre deux écritures de la mesure dépasse le temps défini par le digit n°4 alors la mesure passe en défaut.

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Temps avant passage en défaut mesure
0.2 Numérique 0. 0. 0.2 Infini

1. 10 secondes

2.2 20 secondes

3.~ 30 secondes

4 =» 40 secondes

5. 60 secondes

6. 90 secondes

7.=» 120 secondes

 Les paramétres analogiques suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION
1. Minimum physique In.Lo
2. Maximum physique In.Hi
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6.4.2. Entrée Tension Haut niveau

Notice

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Echelle Traitement
1 Volt DC 0.2 +2.25V 0. 0= Sans
1.2 Courbe
2. Racine
 Les paramétres suivants doivent étre réglés
1. Minimum électrique en V El.Lo
2. Maximum électrique en V ElLHi
3. Dans le cas «Courbe» la linéarisation saisie en Up = f(V)
4. Minimum physique In.Lo
5. Maximum physique In.Hi
Exemple :

Mesure d'une tension de -1 a 1 pour une échelle de 0 a 3000 tonnes :
T.INP=1000, El.Lo=-1, El.Hi=1, In.Lo=0, In.Hi=3000

« Dans le cas d'un traitement en courbe(digit N°4=1), les paramétres de la table de linéarisation doivent étre réglés :

1. Nombre de segments de la courbe (20 maximum) N.seg
2. Abscisses (X.n) en Unité électrique X.n
3. Ordonnées (y.n) en Unité physique Y.n
Output
y6 _—
y5
2
y3
y2|
y1ly0 Input
x0 x1 x2 x3 x4 x5 x6
Remarque : Une seule table de linéarisation est disponible
6.4.3. Entrée Tension Bas niveau
T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Echelle Traitement
2> mV DC 0.2 +22 mV 0. 0= Sans
1.2 +50 mV 1.2 Courbe
2.2 +90 mV 2.2 Racine
3.2 +900 mV
 Les parametres suivants doivent étre réglés
1. Minimum électrique en mV El.Lo
2. Maximum électrique en mV El.Hi
3. Dans le cas «courbe» la linéarisation saisie en Up = f(mV)
4. Minimum physique In.Lo
5. Maximum physique In.Hi
Exemple :

Mesure d’une température a I'aide d’un capteur délivrant une fem de 400 mV a-50°C et 600 mV a 150°C :
T.INP=2300, El.Lo=400mV, El.Hi=600mV, In.Lo=-50°C, In.Hi=150°C

19/33




Notice

6.4.4. Entrée Thermocouple

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Echelle Compensation Unité
3.2 Thermocouple 0. Spécial 22 mV 0. Interne 0 °C
1. Spécial 50 mV 1.2 Déclarée 1 °F
2. Spécial 90 mV 2. Sans

32 K:-270a1372°C
4 J:-21041200 °C
52 T:-270a 360 °C
6.2 S:-50a 1767 °C
72 R:-50a1767 °C
8.2 N:-27041300 °C
92 B:0a1820°C
A.2 E :-270 41000 °C
b.2 W5:0a 2320 °C

 Les parametres analogiques suivants doivent étre réglés
1. Dans le cas «Spécial» il faut définir la linéarisation en °C ou °K = f(mV). Dans les autres cas, la table est prédéfinie en

interne.
2. Minimum mesure en °C ou °F In.Lo
3. Maximum mesure en °C ou °F In.Hi
« Parametres a régler en mode ADAPTATION dans le bloc SPEC
1. Température de bornier déclarée en °C ou °F (digit N°3=1) CJCP

6.4.5. Entrée Potentiometre

Attention : Une seule voie de mesure peut utiliser la borne P. Ce type de mesure est donc impossible pour la voie n°2 si la voie
n°l est une mesure de type potentiomeétre, résistance 3 fils, pt100.

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Echelle Traitement
4.=>» Potentiométre 0. <100Q 0. 0. Sans
1.2 <500Q 1. Courbe
2.2 <100 KQ
« Les parametres suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION
1. Minimum en % El.Lo
2. Maximum en % El.Hi
3. Dans le cas «Courbe» il faut définir une linéarisation en Up = f(%).
4. Minimum physique In.Lo
5. Maximum physique In.Hi
6.4.6. Entrée courant Bas niveau (niquement sur la voie n°L
T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Echelle Traitement
5.2 mA DC 0.222 mA 0. 0= Sans
1.2 Courbe
2.2 Racine
 Les paramétres analogiques suivants doivent étre réglés
1. Minimum électrique en mA El.Lo
2. Maximum électrique en mA ElLHi
3. Dans le cas «courbe» la Linéarisation saisie en Up = f(mA)
4. Minimum physique In.Lo
5. Maximum physique In.Hi

" Pour I'utilisation de la consigne externe en 4-20mA, il faut configurer cette voie 2 en entrée tension Vdc, et placer un shunt de
50Q entre les bornes 8 et 9
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Entrée Résistance 3 filsyniquement sur la voie n°1)
Attention : Une seule voie de mesure peut utiliser la borne P.

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Echelle Traitement
6. Résistance 3 fils 0.2 0al100Q 0. 0= Sans
1. 0a500Q 1. Courbe
 Les paramétres suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION
1. Minimum enQ El.Lo
2. Maximum enQ ElHi
3. Dans le cas «Courbe» il faut définir une Linéarisation en URX f(
4. Minimum physique In.Lo
5. Maximum physique In.Hi
6.4.7. Entrée Pt100 3 fils (uniquement sur la voie n°1)
Attention : Une seule voie de mesure peut utiliser la borne P.
T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Echelle Unité
7.2 Pt100 0. -200 4 650 °C 0. 0= °C
12> °F
« Les parametres analogiques suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION
1. Minimum en °C ou °F In.Lo
2. Maximum en °C ou °F In.Hi

6.4.8. Entrée fréquencemétre gniguement sur la voie n°1)

Principe : Comptage d'impulsions regues sur I'entrée logique dans un certain temps. 1KHz < Fréquence < 10KHz

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Traitement
8.2 Fréquence 0. 0. 0.2 Sans
1.2 Courbe
« Les parametres analogiques suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION
1. Minimum fréquence en hertz F.Lo
2. Maximum fréquence en hertz F.Hi

3. Temps d'intégration en secondes T.INT

Temps pendant lequel I'appareil compte les impulsions recgues, il définit a la fois la précision de mesure et la fréquence

maximum mesurable :

100 < TPS Int(sec)< 64000
Précision (%) ¥réquence Mirf herfz™ ~ Fréquence Max herjz

4. Dans le cas «Courbe» il faut définir une Linéarisation en Up = f(hertz).
5. Minimum physique In.Lo
6. Maximum physique In.Hi
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6.4.9. Entrée Tachymetre par mesure de fréquenceufiqguement sur la voie n°1)
Principe : Comptage d'impulsions regues sur I'entrée logique dans un certain temps. 1KHz < Fréquence < 10KHz

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Unité de temps
9.2 Tachymeétre par mesure fréquenge. 0. 0.2 seconde
1. minute
2.2 heure
 Les parametres analogiques suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION
1. Nombre de pulses par tour du capteur PIT
2. Facteur de conversion F.CNV
3. Temps d'intégration en secondes T.INT

Temps pendant lequel I'appareil compte les impulsions recgues, il définit la précision de mesure. Voir formules §6.4.8 pou
déterminer le temps d'intégration sachant que la fréquence du tachymétre se déduit de I'équation suivante :

Fréquendodertzy Puls/Tour * Vlst%gtrlmn)
4. Minimum physique In.Lo
5. Maximum physique In.Hi

Exemple:
Mesure d’'une vitesse de rotation de 0 a 1000 tr/mn avec une roue de mesure de 120 impulsions par tour.

« Affichage de la vitesse de rotation en tours par minutes :
T.INP=9001, P/T=120, F.CNV=1, In.L0o=0, In.Hi=1000

« Affichage, en métres par minute, de la vitesse linéaire d’un tapis qui évolue de 20 centimétres par tour de roue :
T.INP=9001, P/T=120, F.CNV=0.2*Pi = 0.628, In.L0o=0, In.Hi=1000 * 0.2*Pi

6.4.10. Entrée périodemétre (uniquement sur la voie n°1)
Principe : Mesure de temps entre deux fronts sur I'entrée logique. 1ms < période < 1000 sec (résolution 1.2 psec)

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type Traitement
A.=> Période 0. 0. 0.2 Sans
1.2 Courbe
 Les parametres analogiques suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION
1. Minimum période en secondes P.Lo
2. Maximum période en secondes . P.Hi
3. Temps en secondes avant passage en rupture sonde T.Out
4. Dans le cas «Courbe» il faut définir une Linéarisation en Up = f(sec).
5. Minimum physique In.Lo
6. Maximum physique In.Hi

6.4.11. Entrée Tachymetre par mesure de périodeupiquement sur la voie n°1)
Principe : Mesure de temps entre deux fronts sur I'entrée logique. 1ms < période < 1000 sec (résolution 1.2 psec)

T.INP
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type

b.=» Tachymeétre par mesure périoda 0. 0.
 Les paramétres analogiques suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION

1. Période en secondes au maximum physique (In.Hi) PER

2. Temps en secondes avant passage en rupture sonde * T.out

3. Minimum physique In.Lo

4. Maximum physique In.Hi

Exemple:
Mesure & partir d'une turbine qui fournit 1 impulsion pourHitm débit instantané allant de 10 & 1060Hm

T.INP=b000, PER=3.6 sec (3600/1000) et In.Lo=10, In.Hi=1000
T.0ut=400 : si aucune impulsion n'est recue pendant 400 sec la mesure est déclarée en rupture.

" Sile T.Out est égal & zéro, alors la mesure ne passe pas en rupture si aucune impulsion n’est regue mais conserve sa derniér
valeur. Cela est utile pour la mesure de durées d’'impulsions. L'information rupture ne sera active qu’en cas de dépassement

d’échelle.
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Notice
6.5. Configuration de la fonction régulation CTRL

6.5.1. Configuration du type de régulation

T.CTR
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Algorithme régulation | Sens régulation Type de sortie chaude Type de sortie Froide
0. Tout ou rien 0.2 Inverse 0.'-) Toqt ou rien (logique +) OU Tout, peu ou 0. Sans
rien (logiquest)

1.2 Tout ou peu ou rien| 1. Directe 1.2 Continue (analogique) 1.2 Tout ou rien (logique -)
2 PD 2.2 Discontinue (logique +) 2.=>» Discontinue (logique -)
3.2 PID 3.2 Servomoteur avec fil de recopie (logiqugs

4.=» Servomoteur sans fil de recopie (logiqtgs

« Voir les parameétres a régler en mode ADAPTATION dans les blocs REGU, LIM, SEL et GSP
Les régulations froides ne fonctionnent qu’'avec les régulations chaudes de type continue et discontinue

L’algorithme PID est de type série paralléle. L'action dérivée est sur la mesure avec un gain transitoire de 3.
Fonctions de transfertpip _ y= . Ecart~(1+ 1 +-|-d[pj PD - Y=Gs Ecarts (1+ Tdl p+So
Tilp

Pour piloter 'organe de commande, il faut configurer dans le bloc de la sortie analogique (OUT.x) ou dans les blocs sorties rela
(REL.x) la ou les sorties de régulation correspondant a I'algorithme sélectionné :

6.5.1.1. Régulations avec sortie chaude uniquement
¢+ En régulation sortie chaude tout ou rien, la sortie de régulationsstiklogique +
Régulation Tout ou Rien en inverse

Mesure
100%A .
P —
Consigne /I \ { Hystérésis
9 / ! \ ¥ Hystérésis
4~ ! N
o : : > Temps
Sortie logique ; i
A ! i
ON
OFF |
> Temps

¢ Enrégulation sortie chaudeut, peu ou rienla sortie pew est lasortie logique -; la sortie de régulationteut» est la
sortie logique +

Réqulation Tout, Peu oiRien en invers:

Mesure
100% A |
/’\\ y i L
) d y Hystérésis
Consigne 7 N ¢ Hystérésis
/ ' Seuil TOUT
; :
e — e — — —— - ~ '
§ g ; \‘ éh—iystérésis
T _ : T > Temps
i . ! ! ' !
Sortie Iog|que‘+\ i i ; i
ON-—l ! ! I
|
OFF : >
T > Temps
|

Sortie Ioglque‘—\ i

ON'_l I_
oFF —>» Temps
@ Pour la régulation sortie chautieit, peu ou rierde type «€T » (lorsque le relais « tout » est actif, le relais « peu » est
aussi actif), il faut configurer les sorties (voir 86.7) comme suit :
* le relais « tout » sur Isortie logique + Code configuration relais T.Rx = 0.0.0.0.
* le relais « peu » sur kortie logique - Code configuration relais T.Rx = 1.0.0.0.
& Pour la régulation sortie chautbeit, peu ou rierde type «OU » (lorsque le relais « tout » est actif, le relais « peu »
devient inactif), il faut configurer les sorties (voir 86.7) comme suit :
* le relais « tout » sur Isortie logique + Code configuration relais T.Rx = 0.0.0.0.
* le relais « peu » sur kortie logique -« ET PAS» lasortie logique + Code configuration relais T.Rx = 1.4.0.0.

+ En régulation sortie chaudentinue la sortie de régulation estdartie analogique

En régulation sortie chaudiscontinue la sortie de régulation estdartie logique +

+ En régulation sortie chaudgervomoteuavecousans fil de recopida sortie de régulatiorouverture> est lasortie logique
+ et la sortie de régulatiodermeture est lasortie logique -

<
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Notice
6.5.1.2. Régulations avec sortie chaude et froide

La sortie froide de régulation est toujoursdatie logique -
¢ Enrégulation sortie chaudentinue la sortie de régulation chaude estdatie analogique
¢+ En régulation sortie chaudiscontinuela sortie de régulation chaude essdatie logique +

v' Exemple de régulation_inversechaude et froide avec sortie froide Tout ou Rien

Sortie chaude analogique
100%A

Bande morte

0%
Sortie froide logique -
A

f > Y calculée
i 100%
1

1
L
ON ]
OFF i

y Y calculée
7

! ! Hystérésis froid

Seuil froid

v' Exemple de régulation_inversechaude et froide avec sortie froide discontinue

1000 . Bande =0

0% ' - > Y calculée
ow Course Sortie Course Sortie  100%

i
froide : chaude
W >I‘ 7
1

100% 0% : 0% 100%

Point d’'inversion
Bande <0

100 ., Bande >0

. -
U

100% |,

A z
% 1009, Y calculée 0% . _ 100%
i // Sortie chaude Point d’inversion
> < >
i . .
100% 0% / 0% 100% < Sortie froide >
bt 100% 0%
Point d’'inversion P Sortie chaude 5
<
0% 100%

Définition du gain froid: g cg=_COUrseSortie froide
CourseSortiechaude

Si 'organe de commande froid est 2 fois plus puissant que I'organe de commande Chaud, le gain froid devra étre de 2= 0,5

Calcul du point d'invertion des sorties | (o) = GCol %10

G.Col+1
Calcul de la sortie chaude physiqueyc— vcalculéex (1+ G.Col - Bar(r)dj —100x (G.Col _ B"ﬂ(‘)r(‘)dj
1
(l+ GCol - Bandj
Calcul de la sortie froide physique yf = —ycalculéex 100/, 100
G.Col
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6.5.2. Configuration du type de consigne

Notice

T.SP

DIGIT N°1

DIGIT N°2

DIGIT N°3

DIGIT N°4

1% consigne (SP.

1) | 2°™consigne (SP.2)

Rampe sur changement de consigne

Consigne suiveuse de la
.I.
mesure en manuel

1.2 Déclarée (clavier)

0. Sans

0. Sans

0.~ Non

2.~ Numérique

1. Déclarée (clavier)

1. Sur tous changements de consigne | 1.2 Oui

3.2 Externe voie 1

2.2 Numérique

2. Sur changement de nature de consigne

4 = Externe voie f

3.2 Externe voie 1

3.2 Sur changement de valeur de consigne

4 =» Externe voie f

« Voir les parametres a régler en mode ADAPTATION dans les blocs REGU, LIM, SEL et GSP

6.5.3. Configuration fonctions spéciales

T.SPC
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Voie de mesure Fonction de 'entrée Iogique§ Générateur de
régulation consigne**
0.2 voie n°1 0.2 Inutilisée 0.2 Sans 0.
1.9 voie n°2¢ 1. Commutation de consigne {65P1, 1. SP2) 1. Avec

2.2 Marche / Arrét générateur consignes(Arrét, 1 Marche)

3. Blocage de la sortie (QRégulation, 1. Blocage)

4.=>» Sortie = valeur de repli (QRégulation, 1. Valeur de Replie)

5.2 Sortie = voie 1 (0- Régulation, L, voie 1)

6. Sortie = voie 2 (0, Régulation, L. voie 2¢)

« Voir les parameétres a régler en mode ADAPTATION dans les blocs REGU, LIM, SEL et GSP

La sélection de la consigne SP.1 ou SP.2 s’effectue soit par entrée logique (voir §6.5.3) ou par clavier dans le bloc SEL en

mode adaptation (voir §5.6).
T , . . . .
Seules les consignes de type déclarées peuvent suivre la mesure lorsque le régulateur est en mode manuel

La sélection de la voie n°2 nécessite que deux voies de mesure soit déclarées (voir §86.3)

8 Si la mesure n°1 est de type fréquencemetre, périodemetre ou tachymetre (types de mesures utilisdmidacbopug)
anrs I'entrée logique s’effectue par contact sec entre les bgroesd et Analog Input n°1

La définition du profil de consigne s’effectue en mode adaptation (voir §85.5)
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Notice
6.6. Bloc ALARME 1a4 ALRM

Ce bloc définit le comportement d’une alarme logicielle. Pour contrdler un relais il faut aller dans le bloc du relais de son choix
et affecter ce dernier a I'alarme.

Une alarme peut étre retardée et (ou) mémorisée pendant un certain temps ou indéfiniment (temps >= 9990 secondes).
L'acquittement des alarmes peut étre inactif, actif si la condition d'alarme est présente ou actif seulement quand la condition
d'alarme a disparu.

L’acquittement s’effectue en adaptation dans le BIGE. L'acquittement fait disparaitre I'alarme.

Il est aussi possible de définir le comportement de I'alarme en cas de défaut du capteur de mesure.

T.Alx
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Type alarme Rupture mesure Délai Autorisation
régulation acquittement
0.2 Inactive 0.2 Sans effet 0.2 Sans 0. Sans
1. Haute sur mesure de régulation 1.2 Active 1. Aller (Retardée) 1.2 Toujours
possible
2. Basse sur mesure de régulation 2. Active si rupture 2. Retour (Mémorisée)| 2.2 Interdit si alarme
haute présente
3. Ecart consigne moins mesure (Ecgrt 3.2 Active si rupture 3. Aller / retour
basse (Retardée et Mémorisée

4. Mesure inférieure a la consigne (Ecart +

5.2 Mesure supérieure a la consigne (Ecart |

N—

6. Haute sortie régulation analogique

7.~ Basse sortie régulation analogique

8. Haute sur voie n°1

9.2 Basse sur voie n°1

A.=>» Haute sur voie n°2

b.=» Basse sur voie n°2

C.=>» Valeur absolue de voie n°1 moins voie n°2

d.= Voie n°1 inférieure a la voie n°2

E.=» Voie n°1 supérieure a la voie n°2

e Paramétres a régler en mode ADAPTATION dans le bloc ALRM

1. Seuil de l'alarme en Up (unité physique) SP.x
2. Hystérésis de l'alarme en Up HY.x
3. Valeur du délai (DIGIT N°#0) 0 a 9999 secondes DY.x

Si la valeur du délai est supérieure a 9990 secondes, il est considéré comme infini.

e Parametres a régler en mode ADAPTATION dans le bloc ACQ
1. Acquittement des alarmes autorisé.
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6.7. Bloc RELAIS1a4

Notice

REL

Les blocs relais 2 a 4 apparaissent si les options sont présentes.
Il est possible de choisir de fagon matérielle un contact normalement ouvert ou normalement fermé (voir §2-5-2).

T.rx
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Opérande 1 Opérateur Opérande 2 Sens logigue

0.=» Sortie régulation logique + 0.2 Inactif 0.=» Sortie régulation logique + 0.2 Positif
1. Sortie régulation logique - 1> OU 1. Sortie régulation logique - 1.2 Négatif
2.2 Alarme 1 2.2 OU PAS 2.2 Alarme 1
3.2 Alarme 2 32 ET 3.2 Alarme 2
4> Alarme 3 4 ET PAS 4> Alarme 3
5.2 Alarme 4 5.2 OU exclusif 5.2 Alarme 4
6. Etat auto — manu 5.2 OU exclusif 6. Etat auto — manu
7.2 Régulation sur consigne SP.2 6.2 OU exclusif PAS| 7. Régulation sur consigne SP.2
8.2 Régulation sur générateur consigne 8.2 Régulation sur générateur consigng
9. Rupture mesure régulation 9. Rupture mesure régulation
A.=>» Rupture haute mesure régulation A.=>» Rupture haute mesure régulation
b.=» Rupture basse mesure régulation b.=» Rupture basse mesure régulation
C.=> Entrée logique C.=> Entrée logique
d.=> Flag générateur consigne n°1 d.=> Flag générateur consigne n°1
E.=> Flag générateur consigne n°2 E.=> Flag générateur consigne n°2
F.=> Flag générateur consigne n°3 F.=> Flag générateur consigne n°3
G.=>» Flag générateur consigne n°4 G.=>» Flag générateur consigne n°4
H.=>» Flag générateur consigne n°5 H.=>» Flag générateur consigne n°5
I.=» Flag générateur consigne n°6 I.=>» Flag générateur consigne n°6
J.=>» Flag générateur consigne n°7 J.=» Flag générateur consigne n°7
K.=>» Flag générateur consigne n°8 K.=>» Flag générateur consigne n°8
L. Remote 1 L. Remote 1
M.=>» Remote 2 M.=>» Remote 2
n.=» Remote 3 n.=» Remote 3
0.2 Remote 4 0.2 Remote 4
Exemples:

« Relais actif (bobine alimentée) si alarme 1 ET PAS alarme 2 : T.Rx=2.4.3.0.

 Relais inactif (bobine non alimentée) si alarme 1 ET alarme 2 : T.Rx=2.3.3.1.

6.8. Bloc affectation voyants LED

Ce bloc permet de définir quelle condition allumera les voyants AL1 et AL2 en mode utilisation.

T.LED
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Voyant AL1 Voyant AL2

0. Toujours éteint 0. Toujours éteint 0. 0.
1 Alarme 1 1 Alarme 1
2.2 Alarme 2 2. Alarme 2
3.2 Alarme 3 3.2 Alarme 3
4> Alarme 4 4. Alarme 4

5.2 Sortie régulation logique +

5. Sortie régulation logique +

6.2 Sortie régulation logique -

6. Sortie régulation logique -

7. Relais 1 7. Relais 1
8.~ Relais 2 8.~ Relais 2
9. Relais 3 9. Relais 3
A.=> Relais 4 A.=> Relais 4

*
Remote 1 a 4 sont des variables logiques positionnées par liaison série (voir §7.1)
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6.9. Bloc SORTIE ANALOGIQUE 142 OUT .x
Ces blocs apparaissent si les options sont présentes.
T.0UT
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Affectation Repli (sauf pour sortie régulation)
0.=> Sortie régulation analogique 0.2 Sans 0. 0.
1. Sortie régulation logique + 1.2 Si rupture mesure
2.=>» Sortie régulation logique - 2.2 Si rupture mesure haute
3.2 Recopie mesure 3.2 Si rupture mesure basse
4= Consigne
5.2 Ecart (Consigne-Mesure)
6.2 Retransmission voie n°1
7. Retransmission voie n°2
« Les parametres suivants doivent étre réglés en CONFIGURATION
1. Minimum sortie en Up (Unité Physique) pour les retransmissions analogiques OUT.L
2. Maximum sortie en Up pour les retransmissions analogiques OUT.H
3. Valeur de la sortie en cas de défaut de la sonde de mesure (MmA ou Volts) burn
4. Minimum sortie Electrique (mA ou Volts) El.Lo

Pour les sorties affectées sur des variables analogiques : valeur correspondant au minimum physique

Pour les sorties affectées sur des variables logiques : valeur correspondant au niveau logique bas (0)
5. Maximum sortie Electrique (mA ou Volts) ElLHi

Pour les sorties affectées sur des variables analogiques : valeur correspondant au maximum physique

Pour les sorties affectées sur des variables logiques : valeur correspondant au niveau logique haut (1)

Exemples:
 Sortie 4-20mA pour une sortie régulation analogique 0 a 100%

T.0UT=0.0.0.0., OUT.L=0, OUT.L=100, El.Lo=4mA, El.Hi=20mA

« Sortie 0-20mA pour une retransmission voie n°2 allant de —-50 a 200°C avec sortie=15mA en cas défaut mesure
T.0UT=7.1.0.0., OUT.L=-50, OUT.L=200, burn=15mA, El.Lo=0mA, El.Hi=20mA

 Sortie logique 0-20mA pour une sortie régulation logique +
T.0UT=1.0.0.0., El.Lo=0mA, El.Hi=20mA

6.10. Bloc REMOTE REM
Ce bloc apparait si I'option est présente.
T.REM
DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Fonction Vitesse en bauds Parité, nombre stop bits Résolution Modbus

0.2 Esclave Modbus RTU | 0.2 1200 0. sans, 1 stop 0.=>» 16 bits (0 a 65535)
1.2 2400 1.2 paire, 1stop 1.2 15 bits (0 & 32767)
2.2 4800 2. impaire, 1stop 2.2 14 bits (0 a 16383)
3.2 9600 3. 13 bits (0 4 8191)
4. 19200 4.2 12 bits (0 a 4095)
5.2 38400 5.2 11 bits (0 & 2047)

6.11. Bloc Adresse RS

1. L'adresse liaison série de I'appareil entre 1 et 255
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7. PROTOCOLE MODBUS / JBUS ESCLAVE

Le protocole MODBUS esclave permet la connexion d'un ou plusieurs appareils a un superviseur. C'est le superviseur qui a
I'initiative du dialogue et doit poser les bonnes questions a I'appareil. Les ordres reconnus sont les suivants :

* Fonctions 1 et 2 Lecture bit

 Fonctions 5 et 15 (OFh) Ecriture bit

* Fonctions 3 et 4 Lecture mot

* Fonctions 6 et 16 (10h) Ecriture mot

7.1. Découpage de la mémoire bits adressables
Les bits peuvent étre atteints par :
* Les fonctions bits 1 et 2 en lecture, 5 et 15 (0OFh) en écriture
* Les fonctions mots 3, 4 en lecture, 6 et 16 (10h) en écriture aux adresses 2050 et 2051 (802aetgB0Gpe de 16 bits
rangés comme suit :

Mot
Octet de poids fort Octet de poids faible
n°bitdu mot |15 (14| 13| 12| 11 1Q 9| 8| 7/ 6 § 4 3 2 1 D
Bit n° 7 |6 |5 |4 (3|21 0| 15 14 18 12 11 10 9 B
*
DécimaAI\dresHseiadécimal LES Description des bits
2 2 LES | Mode Auto (0) / Manu (1)
5 5 L Alarme 1
10 A L Rupture mesure régulation
2048 800 L Rupture voie n°1
2049 801 L Rupture voie n°2
2050 802 L.E.S| Mode Auto (0) / Manu (1)
2051 803 L Sortie régulation logique +
2052 804 L Sortie régulation logique -
2056 808 L.E.S| Commutation SP1 (0)/ SP2 (1)
2057 809 L.E.S| Arrét (0) / Marche (1) générateur de consigne
2064 810 L.E | Acquittement des alarmes (pulse)
2065 a 2068 811 a 814 L Alarmes 1 a 4
2072 a 2077 818 4 81D LE Remote 1 a6
2080 a 2087 820 a 827 L Flag n°1 a 8 du générateur de consigne
7.2. Découpage de la mémoire mots adressables

Les mots peuvent étre atteints par les fonctions 3 et 4 en lecture et 6 et 16 (10h) en écriture en mode :
* relatif suivant la résolution MODBUS configurée (voir §6.10).
Lorsque I'adresse du parametre n’est pas donnée directement, elle se calcule comme suit :
Adresse = 2048 (0x800) @ffset
Exemple Pour lire la mesure et la consigne de régulation en mode relatif (Offset = 16) il faut envoyer un ordre de lecture
de deux registres a I'adresse : 2048 + 16 = 2064 (0x810)

+ au format IEEE par groupe de 2 mots rangés comme dans le tableau suivant :

1°" mot 2°™ mot
N° bit du mot 15...0 15 14...7 6...0
Valeur IEEE Mantisse Signe Exposant Mantisse
N° bit IEEE 15...0 31 30...23 22 ...16

Lorsque I'adresse du parametre n’est pas donnée directement, elle se calcule comme suit :
Adresse = 32768 (0x8000) + Bffset

Exemple Pour lire la mesure et la consigne de régulation en mode IEEE (Offset = 16) il faut envoyer un ordre de lecture d

quatre registres a I'adresse : 32768 + 2*16 = 32800 (0x8020)

*

L : parametre lisible uniguement.
LE : paramétre pouvant étre lu et écrit mais non sauvegardé en E2prom (Raz en cas de coupure secteur)
LES : parameétre pouvant étre lu et écrit (100000 fois seulement car il est sauvegardé en E2prom).
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*
Décima(l)ffsﬂxa décimal L-E-S Echelle du mot Description des mots

00 00 LE Min. / Max. voie 1 Voie n°1

01 01 LE Min. / Max. voie 2 Voie n°2

02 02 LES Bits aux adresses 0x800 a 0x80F (voir tableau de description des bits)

03 03 LES Bits aux adresses 0x810 a 0x81F (voir tableau de description des bits)

04 04 LES Bits aux adresses 0x820 a 0x82F (voir tableau de description des bits)

05 a 08 05 a 08 LES -999 / 9999 Seuil alarme 1 a 4 en unité physique
09al12 09 a 0C LES 0/9999 Hystérésis alarme 1 a 4 en unité physique

16 10 L Min. / max. régulation| Mesure régulation

17 11 L Min. / max. régulation| Consigne en cours

Oal Régulation continue
0:0ff;1:0n Régulation Tout ou rien
18 12 LES 0: Off; 1 : Mid; 2 : high| Régulation Tout, peu ou rien
0:0ff;1: ----;2:0n| Régulation servomoteur sans fil de recopie

20 14 LE Min. / max. régulation| Consigne n°1 (SP.1)

21 15 LE Min. / max. régulation| Consigne n°2 (SP.2)

32 20 LES Min. / max. régulation|  Algorithme tout, peu ou rien : Seuil Tout en unités physiques

33 21 LES 0ao0,2 Algorithmes Tout ou rien et tout, peu ou rien : Hystérésis de régulation en %

34 22 LES 0,22999,9 Algorithmes PD et PID : Bande proportionnelle Bp en %

35 23 LES 0,02 299.99 Algorithme PID : Temps d'intégrale Ti en minutes

36 24 LES 0 a 2000 Algorithmes PD et PID : Temps de dérivée Td en secondes

37 25 LES 0ail Algorithme PD : Centrage de bande So en %

38 26 LES 1a 2000 Algorithme PID discontinu : Temps de cycle en secondes

Lecture ou simulation du clavier (Poids Fertvaleur de la touche, Poids faible 0)

48 30 LE | Valeur des touches : AAM=0xFE 18xFD t=0xFB U= 0xF7

Les combinaisons des touches s'obtiennent avec un OU entre les valeurs
60 ac LEs |° Poids Fort : Nombre de cycles du générateur de consigne entre 0 et 255
» Poids Faible : Nombre séquences du générateur de consigne entre 1 et 12

61 3D LES bit n°X : gradient de la séquence n°X figé (1) ou non (0) sur I'écart

62 F LES | bit n°X : palier de la séquence n°X figé (1) ou non (0) sur I'écart ....

63 3F LES 0,001 a 9999 Valeur absolue, en unités physiques, de la plage libre de I'écart tolérée
64 a75 40 a 4B LES 0,12999,0 Valeur du gradient de la séquence n°1 a 12 en unités physigues par minuteq
79 a91 50 a 5B LES -999 a 9999 Valeur du palier de la séquence n°1 a 12 en unités physiques
96 a 107 60 a 6B LES 0,1a999,0 Temps du palier des séquences n°1 a 12 en minutes

112 3123 70 478 LEs|® Poids Fort : Flag générateur de consigne sur le gradient de la séquence n°1 a 12 (bit 0: Flag 1,...,bit | : Flag 8)
« Poids Faible : Flag générateur de consigne sur le palier de la séquence n°1 a 12 (bit 0 : Flag 1,...,bit 7} Flag 8)
*
Décimé?reazgjdécimal LES Description des mots

1 1 L CNOMO Mesure * 10”position point décimal

2 2 LE CNOMO Consigne * 10" position point décimal

3 3 L CNOMO Sortie régulation

6 6 LES CNOMO Bande proportionnelle * 10

7 7 L CNOMO Sens régulation, fonction non gérée = 0

8 8 LES CNOMO Ti * 100

9 9 LES | CNOMO Td

10 A LES CNOMO Temps modulation

11 B L CNOMO Bas d’échelle * 10" position point décimal

12 C L CNOMO Haut d’échelle * 10" position point décimal

13 D LES CNOMO Seuil alarme n°1 * 10" position point décimal

121 79 L Identification constructeur : 0x0D0O0
122 7A L Identification appareil : 0x2800
123 7B L Version appareil Exemple : V2.52 =>pFort=2 pFaible=52
¢ Ecriture de (X-1) registres depuis 'OFFSET E2prom
1% registres : OFFSET E2prom
Les registres suivants : Valeurs E2prom depuis OFFSET
Exemple de trame pour écrire a l'offset 20h de I'E2prom 4 octets (12h 34h 56h 78h)
57856 E200 LES Adr 10 E200 0003 06 0020 1234 5678 Chk
¢ Lecture de X registres depuis 'OFFSET E2prom
Exemple de trame pour lire & I'offset 20h de 'E2prom 4 octets :
Adr 06 E200 0020 Chk (positionne l'offset)
Adr 03 E200 0002 Chk (lecture de 2 registres)
57859 E203 E Reset appareil avec la valeur du registre a 55Aah
Lecture des afficheurs en ASCII sur 4 registres et écriture uniquement de I'afficheur du bas en ASCII :
57860 E204 LE | Exemple de trame pour afficher le message «Good» sur I'afficheur du bas :
Adr 10 E204 0004 08 47 6F 6F 64 00 00 00 00 Chk

" L : paramétre lisible uniquement.
LE : paramétre pouvant étre lu et écrit mais non sauvegardé en E2prom (Raz en cas de coupure secteur)
LES : parameétre pouvant étre lu et écrit (100000 fois seulement car il est sauvegardé en E2prom).
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8. LOGICIEL DE CONFIGURATION « OPUS »

Ce logiciel de configuration fonctionne sat¥ndows95 ou N€&t permet de configurer les appareils par leur face avant par
I'intermédiaire de l'infrarouge ou par leur bornier via une interface RS232/485 et I'option RS232 ou RS485.

La modification d'une configuration peut ainsi étre effectuée a distance sur n'importe quel appareil et archivée sur I'ordinateur.
Des fenétres de courbes de tendances sont configurables et permettent de visualiser en temps réel différents parametres des
appareils, facilitant ainsi la mise en ceuvre d’une régulation.

#ot Opus - Dpusl

Fichier Configuration Adaptation  Uifisation..  Transfert isuslisation Affichage Fenéte 7

D=8 22| 5

| PARAMETRES de CONFIGURATION

> ]
Adresse

Cotrnande du  16/0771999 M= Client
Version apparel ; Codif : S101000H CPO0
Identificateur appared : Lieder
Commentaires ;
Sans comumentaire

Etalonnage non disponihle
T.FNC : 1000

Mombre de woies de mesure ;1

T.IMP : 1000 Bornes : (7 +, (8) -
Type Mesure ; Volt DC, Echelle  +/- 2,25 ¥V, Traitement ; Sans
Etendue électnque : Mintmum : 0. Volts, Mazximum ;1. Volts

44 (e

P Faide, appuyez sur 1 | WM [ vioo | g
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9. ETALONNAGE

Remarqgue: Dans certains menus, I'appareil propose un étalonnage automatique. Ce document décrit uniguement la méthode
manuelle puisque dans le mode automatique un outillage spécifique est nécessaire.
¢ Passage en étalonnage :

* Positionner 'appareil en mode CONFIGURATION sur le message "CFG FUNC".

» Appuyer simultanément sur les touch®™'et "[I".

» Au messageMODE CAL?" appuyer sur[T" et régler le code27".

¢ Au messageCALb TYP? appuyer sur 77 et préciser dans le tableau les caractéristiques matérielles de l'appareil :

DIGIT N°1 DIGIT N°2 DIGIT N°3 DIGIT N°4
Option n°1 Option n°2 Option n°3 Option n°4
0.2 Sans 0.2 Sans 0.2 Sans 0.2 Libre
1 0 a 20 mA (Courant) | 1. Alimentation capteur 1.2 Liaison série Rs 485 1.2 Relais n°3 et n°4
2. 0 a 10 Volts (Tension) 2. Relais n°2 2.2 Liaison série Rs 232 2.2 0 a 20 mA (Courant)
3.2 Relais n°2 & Alimentation capteu 3.2 0 a 10 Volts (Tension
4=» 0 a5 Volts (Tension)

Remarque: Pour les options courant et tension, il faut vérifier la concordance avec la position des cavaliers.

¢ Au messagéCALb VRF ?" appuyer sur 7.
« Vérifier que les bornes de I'entrée analogique n°2 et de Polarisation ne sont pas connectées.
» Au message "INP 0.0mV?" générer 0 m\0.01% entre les bornes de masse et I'entrée analogique n°1, puis validér par "
» Au message "INP 20mV" générer 20 mi®.01% puis valider par™.
» Au message "INP 50mV" générer 50 m®.01% puis valider par™".
» Au message "INP 90mV" générer 90 mi®.01% puis valider parT.
» Au message "INP 0.90V" générer 900 m¥.01% puis valider parT.
» Au message "INP 2.40V" générer 2.4@¥.01% puis valider parT.
» Au message "RAD=xxxx" vérifier que la valeur affichée es? @& +5% puis valider par[".
» Au message "VPI=xxxx" vérifier que la valeur affichée est\det5% puis valider par 1"
« L'étalonnage des références de l'appareil est terminé.

¢ Au messageCALb mA ?' appuyer sur 7
» Au message "INP=20.00" générer 20m@&.01% entre les bornes de masse et I'entrée analogique n°1, puis validéer par
» Au message "INP=2.00" générer 2mf.01% puis valider par™.
» Au message "MES= xx" vérifier que la valeur affichée est égale a la valeur géa€r6&% puis valider parT'.
« L'étalonnage de I'entrée milliampére DC est terminé.

¢ Au messageCALb RTD?' appuyer sur 77

» Au message "INP 1750" connecter une résistance de 10®1% et @ de résistance ligne en montage 3 fils comme une
sonde platine puis valider par™

» Au message "INP L200" connecter une résistance d@ +091% et 2@ +0.01% en série avec chaque fil du montage
précedent puis valider parl™.

» Au message "RP=xxxx" vérifier que la valeur affichée e9f +50Q puis valider par [".

» Au message "KA=xxxx" vérifier que la valeur affichée est2i#30% puis valider par [I".

» Au message "RI=xxxx" vérifier que la valeur affichée ese@® +10% puis valider par [".

« L'étalonnage de la mesure Pt100 de I'appareil est terminé.

¢ Au messageCALb KTY ?" appuyer sur I
« Vérifier que I'appareil est en fonctionnement depuis plus de 30mn.
» Au message "INP 0°C" connecter un générateur de thermocouple T a 0°C avec cables de compensation entre les bornes
I'entrée analogique n°1 et la masse puis valider par "
» Au message "dR=xxxx" vérifier que la valeur affichée est infériet/E08Q puis valider par [".
» Au message "Tho=xxxx" vérifier que la valeur affichée est égale a la température agibianpeis valider par [".
« L'étalonnage de la compensation de température thermocouple est terminé.

¢ Au messageCALb O1 ? ou "CALb O2 ? appuyer sur 7. (uniguement si une sortie courant ou tension est présente)
» Au message "10%=xxxx" connecter un ampére ou un voltmétre suivant I'option présente a la sortie puis régler avec les
fleches, la valeur réelle lue sur I'appareil de mesure puis valider{par "
» Au message "90%=xxxx" régler avec les fleches la valeur réelle lue sur 'appareil de mesure puis validér par
» Au message "Out=50%7?" vérifier la correspondance entre le régulateur et I'appareil de mesure :
- Pour une sortie courant le signal doit étrd@mA +0.1%
- Pour une sortie tension 0-10V, le signal doit étré\de0.1%
- Pour une sortie tension 0-5V, le signal doit étr@ @& £0.1%
puis valider par [T"
« L'étalonnage de la sortie est terminé.

¢ Au messageCALb End ?', I'étalonnage est terminé. Appuyer sur'et I'appareil redémarre en mode UTILISATION.
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10. CODIFICATION

LIEDER

TYPE

S Format 48x48 mm
M Format 48x96 mm
L Format 96x96 mm

VERSION
1 Standard

OPTIONNn° 1

0 Sans

1 Sortie isolée continue n°1 courant (0-20 mA)
2 Sortie isolée continue n°1 tension (0-10 Volts)

OPTION n°2

0 Sans

1 Alimentation capteur 24 volts - 30mA

2 Relais n°2

3 Alimentation capteur et relais n°2 (disponible uniguement sur les types M&L)

OPTION n°3

0 Sans

1 Liaison série Rs485
2 Liaison série Rs232

OPTION n°4

0 Sans

1 Sorties 2 relais n°3 et n°4

2 Sortie isolée continue n°2 courant (0-20mA)

3 Sortie isolée continue n°2 tension (0-10 Volts)
4 Sortie isolée continue n°2 tension (0-5 Volts)

OPTION n°5
0 Sans liaison infrarouge
1 Avec liaison infrarouge

ALIMENTATION
H 85 a 265 V ac/dc
B 18 a 54 V ac/dc

OPTIONS DIVERSES CUMULABLES

OPO00Sans

OPO01Shunt (préciser la valeur)

OPO02 Tropicalisation

OPO03Configuration usine suivant spécifications client
OPO04 Certificat d’étalonnage

Exemple : LIEDER S 1 0 0 0O 0 O HOPOO
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